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DTB44RT

Die ausfahrbare Achse reduziert

den Reifenverschleild und passt

die Arbeitsbuhne an beengte
Platzverhaltnisse an.

Vier Lenkungsarten fur ein Hochstmal3 an
Flexibilitat: Allradantrieb, Allradlenkung,
Hundeganglenkung und Wendelenkung.
Der Transportmodus fur das Einklappen
des Auslegers ermdglicht zudem den
Versand der Maschine im Container.

@ TRANSPORT MODE
STANDARD AUSRUSTUNG LEISTUNGEN SICHERHEIT

Proportionalsteuerung 4 Lenkrader Fahrantrieb-Aktivierungssystem
Rundumleuchte - Allradantrieb . Plattform-Lasterfassungssystem
Hupe + Automatische Reifenfluchtung bei . Borddiagnose
Betriebsstundenzahler Lenkungswechsel . Neigungskontrolle mit Warnmeldung
GroRe Offnungsweite fir einfachere - Patentiertes ausfahrbares Chassis . Arbeitskorbboden mit
Instandhaltung + Achsausfahrfunktion vor Ort Sensoruberwachung
Unterdruckbremse mit Sensor - Selbstsperrdifferenzial . Absenk- und Bewegungsalarm
Echtzeit-Bordsystem + Drehbereich 360° (endlos) . Einklemmschutz
Plattform-DrehwinkelUberwachung + Oberwagen-Sperrsystem . Sicherheitsstruktur Kat. 3 - 1SO 13849-1
Kettenantriebsiberwachung + Ultrasteifer Ausleger
Geschwindigkeitsiberwachung
Uberwachung der Arbeitsbedingungen
Hydrq;taﬂsches Fahrsystem, Rexroth MOTOR ARBEITSKORB
Satz fUr Extrembedingungen - )
Notstromversorgung mit 12 V DC - Motor vStufe \Y (vStufe A auf Anfrage) . Selbstn\velllerejder Arbeitskorb

+ Protezione awvio e arrsto Motor . Drehbarer Arbeitskorb +/-90 ©

Hydraulikélkuhler + Steckdose am Arbeitskorb

HAUPTANWENDUNGEN

. Instandhaltung ']_‘ ‘,
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Z b Anlagenservice . : Renovierun
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Max. Arbeitshéhe 44,00 m %é

Max. Hohe Arbeitskorb 42,00 m %2

Max. Reichweite 26,20m §§

Max. Tragkraft 300/454 kg %é‘

Max. Personenzahl 3 gz

Max. Steigfahigkeit (eingefahren) 45% %g

Max. Neigung 5° ggi

Max. Windgeschwindigkeit 12,5m/s gi

Wenderadius (au3en) 6,2m ig

Wenderadius (innen) 2,45m E

Drehbereich Oberwagen (endlos) 360° ﬁ

JIB-Typ Regular %

JIB-Lange 4,20m g

Bewegungswinkel JIB 75° z

Vertikale JIB-Drehung 240° é

Breite Arbeitskorb 2,44 m ToAEnenEaas e nnREREeE R st
Drehung Arbeitskorb 180°

Gesamtgewicht 22.000 kg @ Linge Arbeitsbiihne 17,00 m
Geschwindigkeit (eingefahren) 50 km/h Lénge Arbeitsbiihne (Transport) 11,93 m
Geschwindigkeit (ausgefahren) 0,8 km/h @ Breite Arbeitsbihne (Transport) 2,50m
Reifen 445/50-D710 Breite Arbeitsbiihne (Achse ausgefahren) 4,15m
Motor Deutz TD2.9 L4/55.4kW Breite Arbeitsbiihne (Achse eingefahren) 245m
Tankinhalt 20| (@ Hohe Arbeitsbiihne 2,82m

- Hoéhe Arbeitsbihne (Transport) 2,89 m

Hydraulikdltank 1501 Radstand (Achse ausgefahren) 4,07 m
Stromkreislauf . @ Radstand (Achse eingefahren) 4,30m
Notstromversorgung 12V/110AX2 Bodenfreiheit auBerhalb der Fahrzeugkontur 1,39 m
Antrieb Hydrostatisch Bodenfreiheit 0,38 m

s

NORMENVERWEIS: EN 280, ANSI/SAIA A92.20

LIFTDIFFERENT
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Die in dieser Broschure enthaltenen Daten dienen zur Information und
kdnnen ohne Vorankundigung geandert werden.




