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TELESCOPIC HANDLERS

HTB44RT

Die umweltfreundliche Hybridarbeitsbuhne
Uberzeugt durch hohe Effizienz und niedrige
Betriebskosten. Der Reichweitenverlangerer (Range
Extender) kann die Autonomie der Arbeitsbihne
im elektrischen Betrieb auf bis zu 30 Tage steigern.
In Kombination mit dem Verbrennungsmotor

kann der Reichweitenverlangerer (Range Extender)
jederzeit die Batterien laden.

Vier Lenkungsarten fur ein Hochstmald an
Flexibilitat: Allradantrieb, Allradlenkung,
Hundeganglenkung und Wendelenkung.

Der Transportmodus fur das Einklappen des
Auslegers ermoglicht zudem den Versand der
Maschine im Container.

@ TRANSPORT MODE

STANDARD AUSRUSTUNG LEISTUNGEN BATTERIE

Proportionalsteuerung 4 Lenkrader Lithium-Batterie - wartungsfrei

Rundumleuchte - Allradantrieb . Batteriekapazitat : 358.4V/160Ah

Hupe - Patentiertes ausfahrbares Chassis . Ladegerat : 358.4V/32A

Betriebsstundenzahler + Achsausfahrfunktion vor Ort . Dreiphasig 380 V

GroRe Offnungsweite fir einfachere + Drehbereich 360° (endlos) . Ladezeit von 0 auf 100 % (h)*: 9

Instandhaltung + Oberwagen-Sperrsystem . Motor Range extender: Kubota

Unterdruckbremse mit Sensor - Ultrasteifer Ausleger D1105/18.2kwW

Echtzeit-Bordsystem + Hydraulikdlkthler

Plattform-DrehwinkelUberwachung ARBEITSKORB

Kettenantriebstiberwachung SICHERHEIT » Selbstnivellierender Arbeitskorb

Geschwindigkeitstiberwachung Fahrantrieb-Aktivierungssystem - Drehbarer Arbeitskorb +/-90 °

Uberwachung der Arbeitsbedingungen + Plattform-Lasterfassungssystem * Steckdose am Arbeitskorb

Hydrostatisches Fahrsystem, Rexroth . Borddiagnose

Satz fUr Extrembedingungen . Neigungskontrolle mit Warnmeldung

Alimentazione di emergenza a + Arbeitskorbboden mit

12V/110AX2 SensorUberwachung

Absenk- und Bewegungsalarm
Einklemmschutz
Sicherheitsstruktur Kat. 3 - ISO 13849-1
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TELESCOP\C HANDLERS

HTB44RT LASTDIAGRAMM

Max. Arbeitshohe 44,00 m -

Max. Héhe Arbeitskorb 42,00 m ‘j?

Max. Reichweite 26,20m /24,00 m gé

Max. Tragkraft 300/454 kg gé

Max. Personenzahl 3 3

Max. Steigfahigkeit (eingefahren) 45% gz

Max. Neigung 5° %g

Max. Windgeschwindigkeit 12,5m/s gg

Wenderadius (au3en) 6,20m >

Wenderadius (innen) 2,45 m ?;

Drehbereich Oberwagen (endlos) 360° iz

JIB-Typ Regular Ei

JIB-Lénge 420m ﬁ

Bewegungswinkel JIB 75° H

Vertikale JIB-Drehung 240° é

Breite Arbeitskorb 090m g

Lange Arbeitskorb 2,44 m %

Drehung Arbeitskorb 180° 3

Gesamtgewicht 22.000 kg ToOAT T EsEs R TR R MR R maanna s
Geschwindigkeit (eingefahren) 5 km/h m
Geschwindigkeit (ausgefahren) 0,8 km/h

Reifen 445/50-D710

Batterietyp Lithium-Bagtégrgie - wartun- @ Lange Arbeitsbihne 17,00 m
Batteriekapazitit 358 4V/160Ah Lange Arbeitsbiihne (Transport) 11,93 m
Ladegerit 358 4V/32A @ Breite Arbeitsbiihne (Transport) 2,50 m
Ladegerittyp Dreiphasig 380 V Breite Arbeitsbiihne (Achse ausgefahren) 415m
Ladezeit von 0 auf 100 % (h)* 9 Breite Arbeitsbihne (Achse eingefahren) 2,45 m
Notstromversorgung 12V/110AX2 c Hohe Arbeitsbuhne 282m
Fahrantrieb ) Hoéhe Arbeitsbiihne (Transport) 2,89 m
Hubantrieb ) Radstand (Achse ausgefahren) 4,07 m
Motorpumpe 360V/30kW @ Radstand (Achse eingefahren) 4,30m
Reichweitenverldngerer (Range Extender) Kubota D1105/18.2kW Bodenfreiheit auBerhalb der Fahrzeugkontur 1,39 m
Tankinhalt - Bodenfreiheit 038 m
Hydraulikdltank 1501

Antrieb Hydrostatisch

*Rechnerisch ermittelter Wert. Der Wert kann in Abhangigkeit von den Witterungs- und
Einsatzbedingungen abweichen

il

NORMENVERWEIS: EN 280, ANSI/SAIA A92.20

LIFTDIFFERENT
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